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Latwiejsze wykonywanie przegladow
samolotow: wyzsze bezpieczenstwo lotow

dzieki robotowi ,,Morfi”’ oraz tozyskom igus

Innowacyjny robot inspekcyjny pozwala na skrécenie czasu
serwisowania samolotu - tozyska z tworzyw sztucznych igus

umozliwiajg zmniejszenie masy.

Do bezpieczenstwa w lotnictwie przywigzuje sie ogromng wage, zaréwno
na ziemi, jak i w powietrzu. Z tego powodu samoloty sg poddawane
rygorystycznym przegladom. Chcac skréci¢ czas trwania przegladéw, a
takze podwyzszy¢ poziom bezpieczenstwa poprzez lepsze serwisowanie,
spotka Lufthansa Technik AG oraz Instytut Techniki Lotniczej i
Produkcyjnej Uniwersytetu Technicznego w Hamburgu, wraz z dwoma
partnerami przemystowymi, zaprojektowaly mobilnego robota ,,Morfi” do
automatycznego sprawdzania poszycia samolotu. Podczas prac nad
robotem konstruktorzy siegneli po tozyska igus, ktore pozwolity na

zmniejszenie masy oraz zapewnity wickszg swobode projektowania.

W europejskiej przestrzeni powietrznej odbywa sie az dziesie¢ milionéw lotow
rocznie, co wymaga stosowana najwyzszych wymagan bezpieczehnstwa
dotyczgcych zaréwno ludzi, jak i maszyn. Samoloty sg poddawane
rygorystycznym przegladom majgcym na celu wykrycie nawet najmniejszych
uszkodzen materiatu. W ramach wspolnego projektu badawczego, spoétka
Lufthansa Technik AG oraz Instytut Techniki Lotniczej i Produkcyjnej
Uniwersytetu Technicznego w Hamburgu wraz z dwoma partnerami
przemystowymi, firmami edevis GmbH i IFF GmbH, opracowaty robota
wykonujgcego termograficzne kontrole peknie¢ poszycia samolotu liniowego i

mogacego zastgpi¢ dotychczasowe kosztowne procedury kontrolne.

Kontrole, ktére dotychczas wykonywano recznie, wymagajg od pracownikow
najwyzszego skupienia uwagi oraz skrupulatnosci, co przektada sie na
dtugotrwate i kosztowne przerwy w eksploatacji samolotu. Rozwigzaniem
pozwalajgcym na efektywne przeprowadzanie takich kontroli jest ,Morfi” (ang.

Mobile Robot for Fuselage Inspection — mobilny robot do przeglgdéw kadtuba),
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ktéry samodzielnie porusza sie po kadtubie samolotu i pozwala na precyzyjne
pozycjonowanie czujnika termograficznego. Krotki impuls  elektryczny
przeptywajgcy przez cewke powoduje podgrzanie badanej powierzchni o kilka
kelwindw. Jednoczesnie, kamera termowizyjna rejestruje obraz w
podczerwieni. Dzigki temu, na ekranie pracownik moze fatwo i szybko

rozpoznac¢ ewentualne pekniecia.

Lozyska igus pozwolily na zmniejszenie masy o 15 procent

Robot porusza sie takze w pozycji pionowej oraz zwisajgcej, dlatego podczas
projektowania waznym zadaniem byto maksymalne ograniczenie jego masy
wiasnej. W tym celu zastosowano tworzywa wzmochnione wibknem weglowym
(CFK), wysokowytrzymate aluminium oraz zoptymalizowane trybologicznie,
wysokogatunkowe tworzywa igus. Juz tylko zastosowanie bezsmarowych i
bezobstugowych tozysk liniowych drylin W, tozysk przegubowych igubal oraz
tozysk $lizgowych iglidur pozwolito zmniejszy¢ mase wiasng robota o okoto 15
procent. Jednoczesnie, produkty igus zapewnity konstruktorom znaczng
swobode projektowania. Dzieki temu stato sie mozliwe nieskomplikowane
potgczenie uchwytu narzedziowego z tworzywa CFK z wbudowanym w ramie

panewkami tozyskowymi iglidur.
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Podpisy pod ilustracjami:

i L,

Mobilny robot do przeglagdéw samolotdéw, opracowany przez Instytut Techniki
Lotniczej i Produkcyjnej (IFPT) Uniwersytetu Technicznego w Hamburgu
(TUHH) na poszyciu samolotu Boeing 737 linii Lufthansa. (Zrédto: Instytut
Techniki Lotniczej i Produkcyjnej (IFPT) Uniwersytetu Technicznego w
Hamburgu (TUHH))



